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1 Introduction

On cherche à résoudre le système linéaire suivant :

Ax = b;A ∈ Rn∗n, x, b ∈ Rn (1)

Nous étudierons ce résultat selon quatre critères :
– conditionnement de la matrice
– dimension de la matrice
– méthode de résolution (directe ou itérative)
– relaxation

Ils existent plusieurs méthodes de résolution, nous en utiliserons deux : di-
recte (réalisé à l’aide de la librairie Scilab) et itérative (méthode de Jacobi).

2 Méthodes et programme

2.1 Aspects théoriques

2.2 Programme

3 Résultats

4 Discussion

5 Conclusion

6 Références

7 Annexes

2


